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Greifersysteme fiir den kollaborierenden
Betrieb — Stand heute, Zukunft, Zertifizierung "

SCHUNK GmbH & Co. KG -

SCHUNK e ©
Superior Clamping and Gripping




Inhalt

1. Stand heute
2. Zukunft

3. Zertifizierung
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Fortschritte durch Digitalisierung

»Papierkarte” »Navigationssysteme* »Autonome Fahrzeuge” ,Autonomer
Manuelle Planung und Automatische Planung und Autonomie durch dezentrale Verkehrsverbund”
Steuerung manuelle Steuerung Steuerung Ganzheitliche Planung und

zentrale Steuerung
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Entwicklungs- und Zertifizierungsprozess

AuRerbetriebnahme
@ Lastenheft Entsorgung

-
|

@ Durchfihrungskonzep @ Betrieb

Prifbericht
SRS Anderungslogbuch
Generischer SiPl HL
Projekt SiPI
Generischer V&V-Plan
Risikoanalyse (PHA)

Pflichtenheft / Pilotbetrieb / Einfilhrung
@ Anforderungsdefinition

Systemspezifikation

Risikoanalyse (PHA) _EMV Fe.stigke.it
Projekt V&V-Plan Sicherheitsbhericht

EMEA Konformit&t mit Mormen
HL CE-Erklarung

Sichere Architektur Einbauerklarung
Betriebsan leitung

@ Komponentenentwurf Syster.ntest

Modulentwurf / Code Integrationstest
Modultest

Styleguide Modultestspezifikation

Software Modultest

Hardware Systemtest

Integrationstest

> Validierung Testberichte

Prifpléne und Spezifikationen

R Verifikation EMV
SCHUNK'e®
Superior Clamping and Gripping




Kollaboration zwischen Mensch und Roboter ist
die Champions League — aber nicht immer erforderlich
60% 16% 12%

Koexistenz Synchronisiert Kooperation

Quelle: »Leichtbauroboter in der manuellen Montage — einfach einfach anfangen” Fraunhofer — 1AO, 2016
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Kollaboration
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Herausforderung Smart Factory

@ .\\3 3
¥
Heute
»Manuelles Handling” »Automatisiertes »Intelligente, vernetzte »Lernender, autonomer
Handling” Komponenten“ Komponentenverbund“

Manuelle Planung und

Steuerung Automatisiertes Handling,

manuelle Programmierung
und Entscheidung

SCHUNK (&°
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Konkrete Aufgaben der nachsten Jahre

Flexibilisierung und Mechatronisierung Industrie 4.0 und
Wandlungsfahigkeit Digitalisierung

i

MRK und Safety Virtuelle Fabrik, 3D-Druck

Digitaler Zwilling

d b
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Konnektivitéat

e

Plug and Work

SCHUNK e *



Ausblick

* Anfangen, zwingend erforderlich. MRK wird friiher oder spater in unseren
Produktionshallen Einzug finden.

* |Inbetriebnahme und Zertifizierungsprozess muss gemanagt werden

* Derzeit nur ,statische Zertifizierung” moglich es wird aber eine ,,dynamische
regelbasierte Zertifizierung” benotigt. (Industrie 4.0 Safety & Security)

* Notwendige Anpassungen der Normenlandschaft durch eine sich verandernde
Technik (Software, Einsatz von PC und W-LAN)
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www.schunk.com
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